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CHRISTIAN HULSMEYER v DUSSELDORF.
Verfahren zur Bestimmung der Entfernung ven metallischen Gegenstdnden
(Schiffen o.dgl.), deren Gegenwart durch das Verfahren nach Patent 165546
festgestellt wird.
Zusatz zum DPatente 1655406 vom 30. April 1904.
Patentiert im Deutschen Reiche vom 11. November 1904 ab.
' Lingste Dauer: 29. April 1919.

Bei dem Gegenstande des Hauptpatentes Im folgenden sind zwei Arten beschrieben.
wird das Vorhandenscin mehr oder weniger Bei der ecinen Ausfihrungsform wird das
entfernter metallischer Gegenstinde (Schiffe, durch den Spiegel usw. des DProjektions-
Wracks, Unterseeboote usw.) mit Hilic re- kastens konzentrierte Wellenbiindel dadurch

5 flektierter glektrischer Wellen festgestelit. Diese geneigt, dafl der Projektionskasten mit einem
Vorrichtung gestattet aber nur die Richtung  verschiebbaren Gewichte einseitig belastet wird,
festzustellen. in welcher sich der metallische was infolge der kardanischen Aufhdngung
Gegenstand befindet. des Projektionskastens eine Neigung des-

Eine anderc Aufgabe ist nun die, die Iint-  selben hervorbringt. Bei der anderen Aus-

10 fernung festzustellen, dn welcher sich das fihrungsform werden die Strahlen durch
mittels der  elektrischen Wellen entdeckte ein Linsenpaar parallel gerichtet und da-
Objekt befindet.  Diese Aufgabe wird nun  durch, daB der Winkel, -den die Linsen mit
durch dic Einrichtungen gelost, welche den  der Achse des Projektionskastens bilden, ver-
Gegenstand des vorliegenden Zusatzpatentes  4ndert werden kann, kann auch der Nei-

15 bilden. " Es geniigt hierzu, die von dem I'ro-  gungswinkel des Wellenbiindels zur Horizon-
jektionskasten ausgesandten Wellen zu einem  talen veridndert werden.
zvlindrischen Bindel vereinigt in einer ver- Auf den beiliegenden Zeichnungen sind
tikalen Ebene auf und ab zu bewegen. Hicrbei  die beiden Ausfithrungsformen schematisch
wird bei cinem bestimmten Neigungswinkel  veranschaulicht, und zwar zeigt:

20 des Wellenbiindels zur Horizontalebene der Fig. 1 den mittels eciner kardanischen Auf-
mit dem Sender zusammenarbeitende Emp-  hiangung aufgehiingten und mit Hilfe eines
finger am stirksten ansprechen. Dieser Nei- auf  einer * Skala  verschiebbaren Gewichtes
gungswinkel wird alsdann  abgelesen  und  verstellbaren Projektionskasten im Schnitt.
mit seiner Hilfe die Entfernung des das elek- Fig. 2 stellt cinen vertikalen Achsenschnitt

25 trische Wellenbiindel reflektierenden Gegen-  durch den mit der Linsenanordnung  ver-
standes bereclmet.  Das Auf- und Abbewegen  schenen Projektionskasten dar.
des elektrischen Wellenbiindels sowie Hdie be- Fig. 3 eine Ablesung des Neigungswinkels.
stimmung  des Neigungawinkels komnen s Der in Fig. 1 dargestellte. zum Aussenden
verschiedene Art durchgefiihrt werden. der elektrischen Wellen dienende Projektions-
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kasten [ ist cetrennt von dem Fiplanger m
ciner kardanischen Aufhimgung a. &, ¢ aufge-
hingt. In der hohlen Halbkugel ¢ befindet
sich das zum Betriche ddes Gehers notige In-
duktorium . Der Geber erhitlt seinen Primar-
strom aus der auf dem Fahrzeug befindlichen
Kraftquelle (nicht gezeichnet), sei es Akku-
mulatoren, Llemente oder ein Gleichstrom-
dvnamo (in diesem Falle ist cin Unterbrecher
zwischengeschaltet) oder ein direkter Wechsel-
strom. Der Sekundirstrom des Indukto-
riums d geht durch den Hohlzapfen zu zwei
an diecsem isoliert angeordneten Abnchmer-
ringen f und f* Uber den Hohlzapfen ¢ ist
eine Hohlachse g geschoben, welche sich zu-

nichst zu einem Projektionskasten fiir elek- |

trische Wellen erweitert, um die von dem
Oszillator h- ausgehenden Wellen zu sammieln
und ihuen eine bestimmte Richtung zu geben.
Der hochgespannte, entsprechend isolierte
Strom wird durch Schleifbarsten i und & von
den Ringen f und f' abgenommen und dem
Ostzillator zugefithrt. Die von letzterem und

" schoben,
. Zeiger.

den event. Sendedrahten ausgesandten Wellen, .

werden von dem - trichterformigen Projek-
tionskasten und dem an der Innenseite an-
geordneten gekriimmten Hohlspiegel m nach
einer bestimmten Richtung in einen geeig-

“neten Winkel geworfen.

Um jeéde induktive Welleniibertragung zu

verhindern, ist hieriiber noch cin Metall-
schirm ¢ angeordnet.
Uber diesem Metallschirm befindet  sich

nun eine in der Achse des Drojektions-
kastens angeordnete Stange (. auf der ein
Gewicht G verschoben werden kann. Je nach
der Entferiung des Gewichtes nach rechts
oder nach links von
des Systems wird der Neigungswinkel, den
der Projektionskasten mt der Horizontalen
bildet, groBer oder kleiner, Die Grifle des
Winkels ™ kann vermittels eciner auf der
Stange (Q angeordneten, auf empirischem
Wege festgestellten Skala abgelesen werden.

angeordnet sein. . . .

Bei der in [Fig. 2 dargesteliten Ausfiih-
rungsform sind in dem Projektionskasten /
zwei Linsen R und S angeordnet, welche mit
einer Fassung versehen sind und an den
Scharnieren zweier Schlitten 7 und U hingen.
Diese Schlitten werden in einem Lingsschlitz
des Projektionskastens gefithrt und sitzen
auf einer dber dem Schlitz parallel zu diesem
angeordneten Schraubenspindel 1, welche mit
Hilfe von Kegelridern durch eine Kurbel W
gedreht werden kann. Am unteren Ende
sind die Fassungen der Linsen durch einen
Lenker X verbunden, ‘in dessen Mitte eine
durch den Projektionskasten hindurchtretende
in Y gefithrte ManOvrierstange Z angreift.

der vertikalen Achse .

Die Tange des Benkers Vst gleich der Fnt-
fernung der Schiitten 77 und {7 Durch Drehen
der Kurbel Wound Verschichen der Zange /.
sowohl ¢inzeln wie auch miteinander,
man den Neigungswinkel, unter \\'olchcn1 das
Wellenhiindel ausgeworien wird, beliehig ver-

dndern.  Dieser  Neigungswinkel  kann von
ciner in die Seitenwand des  Projektions-

kastens cingelassenen Skala abgelesen werden.
Skala 3 wie auch Zeiger 4 (FFig. 3) sind un-
abhingig beweglich und endigen nach innen
in getrennte  Schnurscheiben  von  g¢leichem
Durchmesser.  Von  den  Achspunkten der
Linse S fithren Schniire 1 und = einzeln nach
den Scheiben, und zwar 1 nach der Skala 3
und 2 nach dem Zeiger 3. Wird die Kur-
bel W gedreht, so dall der Schlitten {7 sich
nach ritckwirts forthewegt und gleichzeitig
in demselben MaBe” der lt.enker .\' nachge-
so dreht sich die Skala und der
Aus der Ditferenz der Zeigerstellung
und Skalastellung ist der Neigungswinkel zu
erschen. Damit bei der Riickbewegung des
Linsensystems in dic urspriingliche Stellung
die Schniire aufgewickelt werden, sind um
Zeiger und Skala Spiralfedern angeordnet.
Will man sich des Linsensystems R, S
nicht bedienen, so kann dasselbe mit Hilfe der
Stange Z oben gegen die lnnenwand des
Projektionskastens in die in Fig. 2 punktiert
gezeichnete Stellung gebracht werden.

Damit der auf dem Vorderdeck aufge-

“stellte Gebeapparat durch auf Deck schla-

gende Wellen, Sturzseen usw. nicht leidet.
wird. er in ein nicht metallisches Gehiduse

(Holz usw.) eingebaut, welches fur elektrische
Wellen durchliissig ist. '

Falls der auf dem Vorderdeck angeord-
nete Gebeapparat nur die vor dem Schiffe
licgende Fliche ableuchtet, d.h. 180 Um-
drehungen macht. so stellt man auf dem
Hinterdeck einen zweiten auf, um auch von
dieser Seite gefalirdrohende Annidherungen zu

. sichten.
Dié Stange Q kann auch unter dem Schirme °

. Die beiden Gebeapparate kinnen mit ge-
trenmten Empfingern, welche gemeinsame
Antennen haben, abgestimmt werden, so daB
man bei einer Meldung stets weifl, von wel-
chem Apparate diese ausgeht.

PaTeNT-ANSPRUCHE:

1. Verfahren zur Bestimmung der Ent-
fernung von metallischen  Gegenstinden
(Schiffen usw.), deren Gegenwart durch

das Verfahren nach Datent 165546 fest-.

gestellt wird, dadurch gekennzeichnet,
daB der Neigungswinkel des von dem
Gebeapparat  ausgesandten zylindrischen
Wellenbiindels in einer vertikalen Ebene
so lange verdndert wird, bis die Wirkung
der reflektierten Wellen auf den Emp-

kann-
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- fanger ein Maximum wird und dal als-
dann mit Hilfe dicses Neigungswinkels
die Entfernung. des die Wellen reflek-
ticrenden Gegenstandes vom Gebeapparat
berechnet wird.

2. Ein Apparat zur Ausfthrung
Verfahrens nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dafi die Verinderung  des
Neigungswinkels  des  Wellenbiindels  in
ciner vertikalen Ehene durch Verschichen
cines Gewichtes () aul einer mit ciner
Skala verschenen, mit dem in eciner kar-
danischen Aufhingung angeordneten Pro-
jektionskasten verbundene Stange (Z) be-
wirkt wird.

3. Fin Apparat zur Ausfihrung des
Verfahrens nach Anspruch 1, dadurch

des

Tinsen

gekennzeichnet, daB die Verinderung des
Neigungswinkels  des Wellenbiindels in
ciner vertikalen Ibene, durch die Ver-
inderung des Neigungswinkels eines in
dem Projektionskasten angeordneten, dic
Wellen “in einem - zyvlindrischen  Biindel
aussendenden  Linsensystems (R, §)  be-
wirkt wird. .

4. Eine Vorrichtung zur Ausfihrung
des Verfahrens nach Anspruch 1 und 3,
darin bestchend, daB dic Bewegung der
durch  Schniire oder - sonstige
Uhertragungsmittel auf einen Zeiger und
auf eine Skala Gbertragen wird, so dal}
der Neigungswinkel des Wellenbiindels
sich aus der Differenz der Zeiger .und
der Skaladrehung ergibt

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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Fig. 1.
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